Polomaketa rakety: SPACEX FALCON 9 CREW DRAGON

Podet stupnt: 2+
Raketové motorky:
prvni stupen (booster) start: 4x KLIMA D9-P, 20Ns
pfistani boosteru — 1. zaZeh: 1x KLIMA D9-P, 20Ns
pfistani boosteru — 2. zaZeh: 2x KLIMA D3-P, 19Ns
druhy stuper 1x KLIMA D9-P, 20Ns
celkovy impuls: 158 Ns
Rozméry a vaha (polomaketa v méfitku cca 1:40):
celkova délka 170 cm
prdmeér trupu 10,2 cm
celkova startovni vdha 1,50 kg
Predpokladana vyska letu:
prvni stupen 60 az 80m
druhy stupen 120 aZz 150m

Navratovy systém:

Booster — zaloZni padak, mechanicky vymet

Druhy stupen a kosmicka kabina — hlavni padak, mech.vym.
Prvni let této rakety: zalet modelu se pripravuje

Technicky popis - vzestupna faze letu: Prvni stupen (booster) 4 raketové motorky pro start, zazeh elektrickymi
kontaktnimi palniky na startovaci rampé. 4 dolni plovouci stabilizatory je mozno v ptipadé potfeby dalkové
ovladat (RC) pro malou kompenzaci trajektorie letu — proti vétru/po vétru/doleva/doprava. Stabilizace a
zabranéni rotace rakety fizena automaticky elektronickym RC gyrem dvémi plovoucimi stabilizatory (kridélky)
na 2. stupni rakety — (MEMS kridélkové gyro v reZimu AVCS).

Odhoz boosteru aktivovan akcelerometrem a prepalenim upevriovaciho silonu zhavicim dratkem.
Akcelerometr je elektro-mechanicky - mala magnetka, ktera spina jazyckové relé.

Zazeh motorku 2. stupné cca 0,2s po odhozu boosteru a jen pokud je akcelerometr sepnut — tedy jen pokud
je v kabiné nulové nebo zaporném zrychleni v podélné ose rakety. Zazeh elektrickym kontaktnim palnikem.
Elektro-mechanicka gyro-vertikala v hlavici slouzi pro nouzové vypnuti zazehu druhého stupné pfi odklonu
rakety pres cca 50° od vertikaly a rovnéz pro aktivaci vymetu padaku v nouzovém rezimu nebo v apogeu letu.
Vymet padaku zajistén mechanicky leteckou gumou po prepaleni silonu, bud’ po signalu z gyro-vertikaly po
prekroceni pripustného sklonu rakety, anebo nouzové dalkovym povelem (RC). Bzu¢ak v hlavici automaticky
zapnut po vymetu padaku pro varovani pred pristanim a snadné;j$i dohledani druhého stupné po pfipadném
dosedu do vzrostlé vegetace.

Hlavni palubni kamera ,,REPLAY XD 1080 Mini Camera” orientovana smérem doll pro zaznam letu a pfistani
2. stupné. Druha palubni minikamera , Xtreme Nano“ je na horni ¢asti boosteru a je orientovana smérem dol(
pro zaznam letu a pfistani boosteru.

Technicky popis — pfistani boosteru: Po odhozu boosteru se ihned automaticky rozeviraji jeho 4 fidici
mftizové stabilizatory — u modelu se jedna o nefizené brzdici mfize, . Prvni zazeh (1x r. motorek D9-P, T=2,1s)
pro zpomaleni rychlosti sestupu boosteru je dalkovym povelem (RC) ve vysce cca 50 az 40m. Druhy zazeh (2xr.
motorek D3-P, T=6s) pro udrzeni nizké rychlosti sestupu a bezpecné pro ptistani. Oba motorky D3-P opatfeny
omezovacem tahu, ktery se automaticky aktivuje pfi dosednuti boosteru na pristavaci plochu.

Vysunuti 4 pristavacich noh dalkovym povelem (RC) - nejlépe po zéZehu pristavacich raketovych motorkd
D3-P nebot hrozi vypadek signalu z divodu zastinéni antén RC pfijimace boosteru ,,deStnikem” vysunutych
pristavacich noh — carbon fibre kompozit!

V kterékoliv fazi letu po odpojeni boosteru od 2. stupné je mozné dalkovym povelem (RC) vystrelit zalozni
paddk urceny pro nouzové pristani boosteru. Varovny bzucak ve spodni ¢asti boosteru zapnut uz pred startem.

Autor: Petr Pavlik, 9.4.2019



